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A ZASADY BEZPIECZENSTWA

UWAGA!

- Przed zainstalowaniem regulatora nalezy starannie
przeczytac instrukcje obstugi, oraz zapoznac sig z
warunkami gwarancji. Nieprawidtowe zamontowanie,
uzywanie i obstuga regulatora powoduje utrate gwarancji.

- Wszelkie prace przytaczeniowe moga sie odbywac tylko przy
odtgczonym napiegciu zasilania:

- wregulatorach RAPID przy wyjetej wtyczce kabla zasilania
z gniazdka

- w pozostatych przy odcietym napigciu zasilania i
upewnieniu sie, ze na zaciskach regulatora nie wystepuje
napigcie niebezpieczne.

- Prace przytgczeniowe i montaz powinny by¢ wykonane
wytgcznie przez osoby z odpowiednimi kwalifikacjami i
uprawnieniami, zgodnie z obowigzujacymi przepisami i
normami.

- Nie wolno instalowa¢ i uzytkowac¢ regulatora z uszkodzong
mechanicznie obudowsg. Wystepuje ryzyko porazenia pradem.

- Instalacja, w ktorej pracuje regulator COMPIT powinna by¢
zabezpieczona bezpiecznikami odpowiednimi do
stosowanych obcigzen

- Przed pierwszym uruchomieniem sprawdzi¢ czy podtgczenia
sg zgodne z instrukcjg obstugi, oraz czy napiecie zasilajgce
regulator spetnia wszelkie wymogi.

- Wszelkich napraw regulatoréow moze dokonywac¢ wytgcznie
serwis producenta. Dokonywanie naprawy regulatora przez
osobe nieupowazniong przez firmg COMPIT powoduje utrate
gwarangciji.
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- Regulator nie jest elementem bezpieczenstwa!
W uktadach, w ktérych zachodzi ryzyko wystapienia szkod
w wyniku awarii automatyki, trzeba stosowa¢ dodatkowe
zabezpieczenia posiadajace odpowiednie atesty. W
uktadach, ktére nie moga byé¢ wytlaczone, uktad
sterowania musi byé skonstruowany w sposéb
umozliwiajacy jego prace bez regulatora.

Wszystkie deklaracje ( E dostepne sg na stronie www.compit.pl

Pozbywanie sie urzadzen elektrycznych i
elektronicznych (dotyczy tylko gospodarstw

domowych)

Symbol kosza, ktory jest umieszczany na wyrobach firmy
COMPIT lub dotgczanych instrukcjach obstugi, informuje, ze nie
wolno wyrzuca¢ wraz z innymi odpadami zuzytych lub
niesprawnych urzgdzen elektrycznych i elektronicznych.
Urzadzenie tak oznaczone a przeznaczone do utylizacji,
powtdrnego uzycia lub odzysku podzespotéw, nalezy przekazac
do wyspecjalizowanego punktu zbiérki, gdzie bedzie bezptatnie
przyjete. Produkt mozna przekazac lokalnemu dystrybutorowi przy
zakupie nowego urzadzenia.

Prawidtowo przeprowadzona operacja utylizacji pozwala
unikng¢ negatywnego wptywu na srodowisko naturalne lub zdrowie
cztowieka. Nieprawidtowe sktadowanie lub utylizacja zagrozona
jest karami, przewidzianymi odpowiednimi przepisami.



1 ZASTOSOWANIE

Sterowanie kottem weglowym CO z podajnikiem i kontrola
tadowania zasobnika CWU. Temperatura zadana kotta moze by¢
wyznaczana z charakterystyki pogodowej, ustawiana recznie przez
uzytkownika, lub ustawiana zdalnie przez interfejs RS485 (np. z
regulatora nadrzednego kaskady). Regulator steruje pompa by-
pass (krétkiego obiegu) w celu ochrony powrotu przed zbyt niskg
temperaturg. Regulator posiada wejscie umozliwiajgce kontrole
sklejenia stycznika podajnika. Dodanie modutu rozszerzajacego
R320.E5 daje mozliwos¢ sterowania pompy kottowej i obiegowe;j

R326

réwnoczesnie, a takze doktadng identyfikacje stanéw awaryjnych.

2 ZASADA DZIAt ANIA

Regulator R326 moze sterowac nastepujagcymi uktadami
pracy:

Uktad z pompa CO - parametr “Konfig. PCO/PK” ustawiony na
“PCO”. Pompa CO jest sterowana bezposrednio z regulatora.

Uktad ze sterowaniem kottem, pompg CWU
i pompg CO

1 - T podajnika; 2 - T kotta; 3 - T CW;

4 - T powrotu; 5 - T zewnetrzna

P CWU
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Uklad z pompa kotlowa PK - parametr “Konfig. PCO/PK”
ustawiony na “PK”. Pompa CO jest sterowana z innego zrodta
niz regulator, bezposrednio z regulatora jest zatgczana pompa
kottowa PK. Taka konfiguracja moze wystepowa¢ w uktadzie z
wymiennikiem ciepta. Rolg pompy kottowej jest zapewnienie
cyrkulacji pomiedzy kottem a wymiennikiem w czasie normalnej
pracy na ogrzewanie i podczas tadowania zasobnika CWU.

Uktad ze sterowaniem kottem, pompg CWU
i pompg CO

1 - T podajnika; 2 - T kotta; 3 - T CW;

4 - T powrotu; 5 - T zewnetrzna

Pompa obiegowa - sterowana niezaleznie
R326 (nie sterowana z regulatora)

: =1 ]
P CWU
P kottowa @
I r L |

T - - - - -

P Bp
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Uktad z pompa kottowa PK i pompa obiegowa CO - parametr
“Konfig. PCO/PK” ustawiony na “PCO” oraz dotgczony modut
R320.E5. Pompa CO jest sterowana z regulatora, a pompa kottowa
PK jest dotaczona do modutu R320.E5. Taka konfiguracja moze
wystepowaé w uktadzie z wymiennikiem ciepta. Rolg pompy
kottowej jest zapewnienie cyrkulacji pomiedzy kottem a
wymiennikiem w czasie normalnej pracy na ogrzewanie CO i
podczas tadowania zasobnika CWU, umozliwiajgc prace z
priorytetem CWU.

R326 R320.E5
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P kottowa
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Uktad ze sterowaniem kottem, pompg CWU ,
pompg CO i pompa kottowg

1 - T podajnika; 2 - T kotta; 3 - T CW;

4 - T powrotu; 5 - T zewnetrzna

P CwWuU

v

Str. 5



21 PRACA KOTLA CO.

To jakg temperature ma utrzymywac kociot jest zalezne od
parametru “Typ uktadu”:

- “Statowartosciowy” - temperatura zadana kotta jest definiowana
przez uzytkownika

- “Pogodowy” - temperatura zadana kotta jest wyliczana z krzywej
grzewczej (patrz WYZNACZANIE TEMPERATURY ZADANEJ
WEDLUG CHARAKTERYSTYKI POGODOWEJ.)

Jesli w regulatorze parametr “PRACA W SIECI” jest ustawiony
na “KASKADA” to temperatura zadana jest przesytana z
regulatora nadrzednego (R327 lub R315.T5) a regulator R326
dodatkowo dodaje do niej warto$¢ “Zwyzka temp. dla kaskady”.

Sterowanie pracg kotta polega na przetgczaniu regulatora
miedzy trypami PRACA i PODTRZYMANIE. Tryb PRACA jest
realizowany wtedy, kiedy temperatura kotta jest mniejsza od
wartosci zadanej. Jesli kociot przekroczy temperature zadana, to
regulator przechodzi do trypbu PODTRZYMANIE, w ktérym zostaje
zmniejszona ilos¢ produkowanego ciepta i jedynie utrzymywane
jest palenie sie paliwa.

ROZPALANIE - rozpalanie jest pierwsza czynnos$cig prz
uruchamianiu kotta. Nalezy przej$¢ do trybu ROZPALANIE

klawiszem (pojawi sie odpowiedni napis na wyswietlaczu).
Klawisz [:] stuzy do zatgczenia podajnika. Pozwala to podac
pierwszg porcje wegla. Wentylator uruchamiany jest klawiszem

“?”. Po rozpaleniu kotta, klawiszem przechodzi sie do trybu
PRACA.
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PRACA - Tryb PRACA jest realizowany, jezeli temperatura kotta
jest nizsza od wartosci zadanej. Podajnik POD2 zatacza sie
cyklicznie w celu podania nowej porcji wegla do spalenia. Czas
pracy podajnika i przerwy pomiedzy kolejnymi podaniami sg
zdefiniowane w parametrach regulatora “t0: Czas pracy podajnika
PRACA” i “t1: Czas przerwy podajnika PRACA”. Regulator jest
wyposazony w wyj$cie POD1, ktére zatacza sie 1s przed
podajnikiem 1 i wytacza sie 2s po wytgaczeniu POD2. Dzieki temu
wyjsciu mozna zbudowac uktad detekgji sklejenia sie stycznika
podajnika (doktadny opis w rozdziale DETEKCJA USZKODZENIA
STYCZNIKA PODAJNIKA).

Wentylator jest uruchamiany zawsze 5 sekund przed
zatgczeniem podajnika w celu poprawienia spalania nowej porcji
wegla i pracuje przez caty czas podania wegla. Po zakonczeniu
podawania pracuje przez czas t4. Wentylator moze pracowac przez
caly czas cyklu jesli parametr t4 bedzie miat wigkszg warto$¢ od
parametru t1.



1 cykl trybu PRACA
5 +10 + t1

PODAJNIK POD1

5s to t1 5s to t1

1s 2s 1s 2s

PODAJNIK POD2

4s to t1 4s to t1
WENTYLATOR

t4 t4
Rys. Zaleznosci czasowe pomiedzy wyjsciami podajnikéw POD1, t0 - czas pracy podajnika w trybie PRACA
POD2 i wentylatorem w trybie PRACA. t1- czas przerwy podajnika w trybie PRACA

t4 - czas pracy wentylatora
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PODTRZYMANIE - Tryb PODTRZYMANIE ma na celu
zmniejszenie ilosci produkowanego ciepta do wartosci minimalnej,
ktéra wystarczy do podtrzymania procesu spalania. Tryb
PODTRZYMANIE jest realizowany, jezeli temperatura kotta jest
wyzsza od wartosci zadanej. W trybie tym wentylator zatgcza sie
5 sekund przed podajnikiem, regulator zatacza POD1 na czas “t2:
Czas pracy podajnika PODTRZYMANIE”. Po zakonczeniu
podawania wegla wentylator pracuje jeszcze przez czas “t4: Czas
pracy wentylatora” i zostaje wytaczony. Nastepny cykl
przedmuchu i podania wegla zostanie wykonany po czasie “t3:
Czas przerwy podajnika PODTRZYMANIE”. Regulator wyjdzie
z trybu PODTRZYMANIE, jezeli temperatura kotta CO spadnie
ponizej wartosci zadanej (z uwzglednieniem amplitudy). Podajnik
POD2 zatacza sie 1s przed POD1 i wytacza 2s po wytaczeniu
podajnika 1.

WYGASZENIE KOTLA - nastepuje, jesli jego temperatura utrzyma
sie ponizej wartosci parametru “Temperatura wytaczenia kotta”
diuzej, niz czas “Opodznienie wylaczenia kotta”. Zatrzymane
zostajg podajnik i wentylator i zatgczony zostaje przekaznik
alarmowy. Aby wyjs¢ z tego trybu, nalezy przez 3 sekundy

przytrzymac klawisz . Regulator przechodzi do trybu
WYLACZENIE i wytgczony zostaje przekaznik alarmu.

1 cykl trybu PODTRZYMANIE
5s+12 + 13
PODAJNIK POD1
5s t2 5s t2 t3
1s 2s 1s 2s
PODAJNIK POD2
4s| t2 4s t2 t3
WENTYLATOR
t4 t4
t2 - czas pracy podajnika w trybie PODTRZYMANIE
Rys. Zaleznosci czasowe pomiedzy wyjsciami podajnikow POD1, t3 - czas przerwy podajnika w trybie PODTRZYMANIE
POD2 i wentylatorem w trybie PODTRZYMANIE. t4 - czas pracy wentylatora
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WYZNACZANIE TEMPERATURY ZADANEJ WEDLUG
CHARAKTERYSTYKI POGODOWE.J.

Temperatura zadana jest wyznaczana na podstawie pomiaru
temperatury zewnetrznej i zaprogramowanej krzywej grzania.
Krzywa ksztattuje sie ustawiajac zadane temperatury kotta dla 5
wartosci temperatury zewnetrznej:

Temp. zewn. wylaczenia - przekroczenie tej temperatury
spowoduje wylgczenie kotta i mieszacza;

Tzew +10 Tco zad. - zadana temperatura kotta przy temperaturze
zewnetrznej +10°C;

Tzew 0 Tco zad. - zadana temperatura kotta przy temperaturze
zewnetrznej 0°C;

Tzew -10 Tco zad. - zadana temperatura kotta przy temperaturze
zewnetrznej -10°C;

Tzew -20 Tco zad. - zadana temperatura kotta przy temperaturze
zewnetrznej -20°C.

Charakterystyka mieszacza jest okreslana identycznym
zestawem parametrow.

Jezeli zmierzona temperatura zewnetrzna jest pomiedzy tymi
punktami , to regulator sam wylicza temperature zadang CO na
podstawie wartosci dwdch najblizszych punktow. Np. temperatura
zewnetrzna wynosi -5°C, zaprogramowana warto$¢ krzywej dla
Tzew 0 = 40°C a dla Tzew -10 = 50°C, to regulator wyznaczy
temperature zadang CO na 45°C.

Na wartos¢ zadang wyliczong z krzywej majg takze wptyw
termostat i zegar. Temperatura wyliczona kotta nie moze byc¢ jednak
nizsza niz warto$¢ zaprogramowana w parametrze “T minimalna
kotta” lub przekracza¢ “T maksymalna kotta”, a temperatura
zadana mieszacza nie moze by¢ wyzsza od parametru
“Maksymalna temperatura mieszacza”.

llustracja zasady wyznaczania temperatury CO znajduje sie
na rysunku ponizej:

AD28
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OBIEGU GRZEWCZEGO

30

>
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TEMPERATURA ZEWNETRZNA

PRACA Z TERMOSTATEM POKOJOWYM.

Rozwarcie wejscia W2 powoduje obnizenie wartosci
wyliczonej z krzywej grzewczej (lub zadanej przez uzytkownika) o
wielko$¢ parametru “Obnizenie kotta”. Wytaczone zostajg takze
pompy CO i kottowa po uptynieciu czasu “Czas wybiegu Pco”.
Jesli ten parametr zostanie ustawiony na “praca bez wylaczenia”,
to pompy bedg pracowac przy rozwartym styku termostatu.
Obnizenie od termostatu kumuluje sie z korektami zegara. Jezeli
termostat nie jest podtgczony, “Obnizenie kotta” nalezy ustawic¢
na 0°C.

Str. 9



2.2 PRACA POMP C.O. i CWU i kottowej

W regulatorze R326 wyjscie pompy PCO/PK jest
konfigurowane za pomocg parametru “Konfig. PCO/PK” i moze
pracowac jako pompa kottowa lub obiegowa CO. W module
R320.E5 jest wyjscie pompy kotlowej, mozna wiec w regulatorze
ustawi¢ prace pompy CO, a pompa kotlowa bedzie sterowana z
modutu R320.E5.

W sezonie grzewczym (temp. zewnetrzna mniejsza niz
“Temp. zewn. wylaczenia”) pompa CO pracuije, jesli:

- kociot przekroczyt temperature “Temp. zal. pompy CO”
- przy rozwartym wejsciu termostatu W2 parametr “Czas
wybiegu PCO” jest ustawiony na “praca bez wyt.”

Pompa CO moze zosta¢ wytaczona, jesli:

- tadowany jest zasobnik CWU z priorytetem

- rozwarte jest wejscie termostatu i uptynat czas w parametrze
“Czas wybiegu PCO”

- sezon grzewczy sie skonczyt (Temp. zewnetrzna > “Temp.
zewn. wyt”)

Niezaleznie od sezonu i stanu termostatu, pompa CO jest
zatgczana, jesli temperatura kotta przekroczy wartos¢ “Temp. MAX
kotta” lub 95°C.

Pompa CWU zostaje zatgczona (fadowanie zasobnika), jesli
temperatura CWU jest nizsza od zadanej i temperatura kotta bedzie
wieksza od “Temp. zal. pompy CO”. Regulator podnosi
temperature zadang kotta do poziomu “Temperatura kotta do
tadowania zasobnika”. tadowanie CWU konczy sie, jesli
temperatura zasobnika osiagnie warto$¢ wiekszg od “T CWU
zadana”+”Amplituda CWU”. Temperatura zadana kotta wraca
do poprzedniej wartosci. Pompa CWU pracuje jeszcze 2 minuty w
celu obnizenia temperatury kotta, a nastepnie jest wytgczana.

Str. 10

Pompa kottowa pracuje, jesli jest zataczona pompa CO lub
CWU. Umozliwia to fatwe skonfigurowanie uktadu z wymiennikiem
ciepta.

2.3 PRACA POMPY BYPASS

Regulatorze R326 zostat wyposazony w wyjscie pompy by-
pass, za pomocg ktorej realizowana jest ochrona powrotu przed
zbyt niskg temperatura. Czujnik temperatury powrotu nalezy
umiescic¢ tak, jak pokazujg to schematy na stronach 3-5. Jesli
temperatura powrotu jest nizsza niz ustawiona przez uzytkownika,
to zatgczana jest pompa bypass. Jednoczesnie parametr
“Schemat ochrony powrotu” pozwala na wytaczenie innych
pomp aby powrét szybciej sie nagrzat:

- “Pb:1 ; Pco:x ; Pk:x” - zatgczana jest pompa bypass, pompa

CO, CWU i kottowa pracujg bez zmian
- “Pb:1 ; Pco:x ; Pk:0” - zatgczana jest pompa bypass, pompa

CO i CWU pracujg bez zmian, wytaczana jest pompa kottowa
- “Pb:1 ; Pco:0 ; Pk:x” - zatgczana jest pompa bypass, pompa

kottowa pracuje bez zmian, wytaczane sg pompy CO i CWU
- “Pb:1 ; Pco:0 ; Pk:0” - zatgczana jest pompa bypass, pompa

CO, CWU i pompa kottowa sg wytaczane

2.4 WYBIEGI POSEZONOWE

Jezeli nastapi zakonczenie sezonu grzewczego, czyli
temperatura zewnetrzna bedzie wyzsza od wartosci parametru
“Temperatura zewnetrzna wytaczenia”, regulator bedzie
realizowat wybiegi pomp. W kazdy poniedziatek o godzinie 12%
uruchamiane sg na 5 minut pompy CO i kottowa. Pozwala to
unikng¢ zablokowania sie pomp.



2.5 DETEKCJA USZKODZENIA STYCZNIKA PODAJNIKA

Regulator R326 posiada wejscie W2 stuzgce do wykrywania
sklejenia sie stykow stycznika, sterujgcego podajnikiem. Jesli
wejscie to bedzie zwarte po roztgczeniu wyjscia POD1 to regula-
tor uzna, ze stycznik sterujacy podajnikiem ulegt uszkodzeniu (jego
styki skleity sie). Uzytkownik za pomocg parametru “Kontrola
stycznika” decyduje o zachowaniu regulatora:

- “wylgczona” - regulator nie zareaguje i bedzie dalej realizowat
cykle podawania

- “alarm” - zostanie zatgczona kontrolka alarmu oraz przekaznik
ALARM, regulator zataczy na state wyjscie POD2, a wyjscie
POD1 przejmie funkcje podajnika POD2

- “petna” - zostanie zataczona kontrolka alarmu oraz przekaznik
ALARM, regulator zatrzyma podajnik

W dziale SCHEMATY ELEKTRYCZNE podany jest przyktad
realizacji uktadu wykorzystujgcego wejscie detekcji sklejenia
stycznika.

UWAGA : kontrola pracy stycznika podajnika jest aktywna tylko w
trybie PRACA lub PODTRZYMANIE. Jesli nie jest wykorzystywana
kontrola stycznika podajnika, wejscie W1 nalezy pozostawi¢
rozwarte, a podajnik podtgczy¢ do wyprowadzenia POD2.

2.6 ZEGAR.

Regulator jest wyposazony w wewnetrzny uktad zegara, ktory
ma wplyw na warto$ci zadane dla kotta i zasobnika CWU. Dla
kotta mozna zaprogramowac¢ 4 strefy czasowe w ciggu doby
(oznaczone od A do D), oddzielnie dla dni roboczych oraz dla
soboty i niedzieli. W kazdej ze stref okreslamy godzine, o ktérej
ma sie ona rozpoczac¢, oraz wielkos¢ korekty, jaka bedzie

dodawana do warto$ci zadanej (wyliczonej z krzywej grzania lub
w przypadku kotta zadanej przez uzytkownika). Korekty moga
przyjmowac wartosci ujemne lub dodatnie, dzieki czemu mozna
dowolnie podwyzszac lub obniza¢ warto$¢ zadang. Temperatura
wyliczona dla kotta nie moze jednak by¢ nizsza niz wartos¢
zaprogramowana w parametrze “T kotta minimalna” i wyzsza
niz wartos¢ “T kotta maksymalna”.

T zadana = T z krzywej + korekta zegara - obnizenie z
termostatu

Jezeli strefe A (parametr “Dni rob. koc. strA”) zegara
zaprogramujemy na 6:00 a korekte dla tej strefy (parametr “Dni
rob. koc. strA korekta”) na -8°C, to temperatura zadana
(wyliczona z krzywej) od tej godziny zostanie pomniejszona o
wartos¢ korekty (8°C). Jezeli korekta wyniesie +10°C, to
temperatura zadana (np. wyliczona z krzywej) zostanie
powiekszona o warto$¢ korekty (10°C). Taka temperatura zadana
bedzie sie utzrymywac az do momentu, kiedy nie zacznie dziata¢
strefa nastepna. Jezeli strefe B zaprogramujemy na 14:00, to po
tej godzinie przestaje dziata¢ korekta strefy A, a zaczyna dziata¢
korekta strefy B. ldentyczna zasada dotyczy pozostatych stref.
Jezeli jakas strefa nie bedzie wykorzystywana, to nalezy ustawic jej
warto$¢ na --:-- (warto$¢ nastepna po 23:50) i bedzie ona
ignorowana. Podobnie do dni roboczych programuje sie strefy dla
soboty i niedzieli.

Do obnizenia warto$ci zadanej CWU o wielko$¢é parametru
“Obnizenie CWU” stuzg po dwie strefy czasowe dla dni roboczych
i soboty/niedzieli. Uzytkownik okresla moment rozpoczecia sie
obnizenia i moment jego zakonczenia.

Uktad zegara po wytagczeniu zasilania jest podrzymywany
bateryjnie przez co najmniej 48h. Przedtem musi by¢ wtgczony
do sieci na minimum 12h, aby uktad podtrzymujacy w petni sie
natadowat.
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2.7 STANY AWARYJNE

Regulator sygnalizuje nastepujace stany awaryjne (zatacza
przekaznik ALARM i kontrolke na panelu):

- przekroczenie przez kociot temperatury 95°C - kociot
przechodzi do trybu WYLACZENIE, zataczane sg pompy CO
i CWU

- przekroczenie przez podajnik temperatury maksymalnej -
wytgczany jest wentylator, zostaje zatgczony podajnik z
czasem trzykrotnie dtuzszym od czasu podawania wegla w
trybie “podtrzymanie”. Jesli temperatura podajnika w ciggu
5 minut nie spadnie cykl zostanie powtdrzony.

- temperatura kotta jest nizsza od “Temp. wylaczenia kotta”
przez czas “Opodznienie wyl. kotta” - kociot przechodzi do
trybu “WYGASZENIE”

- zostata wykryta awaria stycznika podajnika

Kasowanie sygnalizacji alarmu nastepuje po przycisnieciu
przycisku ON/OFF. W przypadku zastosowania modutu R320.E5,
kazdy z powyzszych alarmow jest sygnalizowany zwarciem
odpowiedniego przekaznika. Opis wyprowadzen znajduje sie w
dziale SCHEMATY ELEKTRYCZNE.

UWAGA: Nieprawidtowe ustawienie parametréw moze
spowodowac ztg prace kotta, a w skrajnym przypadku moze tg
prace uniemozliwic !
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2.8 OPIS KONTROLEK R326

COmPIT SERIA: R300 ™ Yr 1]

(RSO
=08080M= .=

) ALARM
O RS

OO
OPI1
O P2
O R’
O ov

O {1SEZON

wykryto stan awaryjny (patrz obok)

regulator odebrat prawidtowg ramke przez
interfejs RS 485

Swieci w trybie PRACA
pompa obiegowa CO
wentylator

grzanie zasobnika CWU

$wiecenie ciggte - podajnik POD2; miganie - POD1
przejat role POD2 (awaria - sklejenie stycznika)
temperatura zewnetrzna nizsza od temperatury

konca sezonu grzewczego



2.9 OPIS KONTROLEK R320.E5

—— COMPIT R320.E5

A - jest sezon grzewczy - temperatura zewnetrzna jest mniejsza
od parametru “T zewnetrzna wylaczenia”

B - alarm temperatury kotlg - temperatura kotta przekroczyta 95°C

C - alarm temperatury podajnika - temperatura podajnika
przekroczyta warto$¢ maksymalng

P1 - zataczenie pompy kottowe;j

P2 - zatgczenie przekaznika alarmu temperatury kotta
(Tkotta > 95°C)

P3 - zatgczenie przekaznika alarmu temperatury podajnika

P4 - zataczenie przekaznika alarmu wygaszenia kotta (przejscie
w tryb WYGASZENIE)

P5 - zataczenie przekaznika alarmu sklejenia stycznika podajnika
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3 PRACA W SIECI

Regulator jest wyposazony w interfejs RS 485, za pomocg
ktérego mozna odczytywac¢ zmierzone temperatury, stan wejscia
termostatu oraz odczytywac i zapisywac parametry pracy. Regu-
lator postuguje sie protokotem COMPIT C2. Predko$¢ transmisji
mozna ustawi¢ na jedng z czterech wartosci: 1200, 2400, 4800
lub 9600 bodow. Dla wszystkich urzadzen spietych razem w sie¢
musi by¢ ona identyczna. Regulator moze pracowac w sieci w
jednym z wybranych trybéw (parametr “W SIECI”):

NADRZEDNY - W tym trybie regulator wysyta do sieci informacje
o aktualnym czasie oraz o temperaturze zewnetrznej. W sieci
moze byc tylko jeden regulator nadrzedny i to do niego nalezy
podtaczy¢ czujnik temperatury zewnetrznej.

PODRZEDNY - Regulator nie mierzy sam czasu ani temperatury
zewnetrznej, lecz odbiera te informacje od regulatora
nadrzednego. W sieci moze by¢ wiele regulatoréw
podrzednych.

AUTONOMICZNY - W tym trybie regulator nie wysyta ani nie
odbiera rozkazéw z temperaturg zewnetrzng i czasem.
Aktualny czas i temperature zewnetrzng mierzy sam.

KASKADA -  Regulator nie mierzy sam czasu ani temperatury
zewnetrznej, lecz odbiera te informacje od regulatora
nadrzednego (R327 lub R315.T5). Jednoczes$nie to regulator
nadrzedny decyduje o temperaturze zadanej kotta (regulator
dodaje do tej wartosci zaprogramowang nadwyzke).

Str. 14

31  SPOSOB POLACZENIA REGULATOROW W SIEC.

Sie¢ oparta o interfejs RS 485 musi mie¢ topologie szyny, tzn.
urzadzenia taczy sie w fancuch na zasadzie linia A do linii A, linia
B do linii B. Dtugosc takiej linii nie moze przekracza¢ 1000 metrow
i nie moze by¢ do niej podtgczonych wiecej niz 64 urzgdzenia.
Powyzej 1000 metrow konieczne jest stosowanie dodatkowych
uktadéw wzmacniajgcyh. Obydwa konce linii RS 485 powinny by¢
zakonczone terminatorami. Jako terminatorow linii mozna uzyc¢
rezystoréw 100 Ohm/ 0,25W. Do potaczenia regulatorow w sie¢
mozna przy matych odlegtosciach (ok 15 metréw) uzy¢ przewodow
0,5 mm?2. W wiekszosci przypadkéw lepszym rozwigzaniem jest
zastosowanie kabla ekranowanego. Jezeli wystepujg zaktdcenia
transmisji, mozna podtaczy¢ ekran przewodu do masy regulatora.
W przypadku duzych réznic potencjatéw pomiedzy masami
regulatoréw (moze to wynika¢ z wiekszych odlegtosci, ré6znych
faz zasilajgcych urzadzenia, itp.) nie nalezy ich ze sobg faczy¢,
poniewaz grozi to uszkodzeniem uktgdoéw transmisyjnych w
regulatorach. W takim przypadku nalezy taczy¢ poszczegodlne
urzadzenia z zastosowaniem separacji galwaniczne;.



Prawidtowy sposéb potaczenia regulatoréw w sie¢. Btedne potaczenie regulatorow w siec.

Przy taczeniu regulatorow nie wolno robi¢ odejs¢ do innych
urzadzen ze $rodka linii. Moze to uniemozliwi¢ transmisje na catej
linii RS 485.

RS 485 R

RS-A
RS-B

Q| |9|l@ Q |9||© Q 9@

RS-A
RS-B
RS-A
RS-B
RS-A
S-

Rys. Schemat elektryczny potaczenia regulatorow w sie¢:
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4. OBStUGA REGULATORA

Do obstugi regulatora stuzg przyciski oznaczone jako:

O

WYLACZENIE->ROZPALANIE->PRACA->WYLACZENIE

Nacisniecie tego klawisza powoduje przetgczanie
trybdw pracy regulatora, w kolejnosci:

UWAGA: Aby przej$¢ do trybu STOP nalezy klawisz ON/OFF
przytrzymac przez 3 sekundy.

O

Przycisk ZEGAR. Nacisniecie tego przycisku powoduje
przejscie do strony parametrow zegara. Na tej stronie
wyswietlany jest aktualny czas, oraz mozna zmieni¢
wszystkie parametry zegara (dzien, godzina, minuta).
W dalszej cze$ci menu znajdujg sie parametry stref
czasowych dla kotta i mieszacza.

Przycisk KRZYWA. Nacisniecie tego przycisku
powoduje przejscie do strony parametréw regulatora.
Na tej stronie mozna edytowa¢ wszystkie parametry
pracy kotta i obiegu z zaworem, ustawienia do pracy
w sieci RS485 i parametry pracy modutu sterujgcego
dosypywaniem wegla do zasobnika przy kotle.

v,

powoduje przejscie do odczytdéw aktualnie zmierzonych
temperatur, temperatur zadanych i stanu elementow
wyjsciowych.

ﬂ Przycisk TERMOMETR. Nacisniecie tego przycisku

Przyciski znaku zapytania i strzatek

9 A v stuzg do przegladania i edycji

' parametrow.
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Po zataczeniu zasilania na wyswietlaczu zostaje wyswietlona
strona informacji o temperaturach. Przyciskami strzatek mozna
sie porusza¢ po odczytanych temperaturach. Aby przejs¢ do
nastaw zegara nalezy nacisng¢ klawisz ZEGAR, natomiast po
nacisnieciu przycisku KRZYWA przejdziemy do strony edycji
parametréw pracy. Przy kazdym parametrze, ktéry mozna zmienic,

wyswietlony zostaje znaczek ¢ Jezeli jest ustawiony kod 99, to
przyciskiem “?” przetgczamy sie pomiedzy trybem edycji wartosci
a trybem przegladania listy parametrow. Zamiast ¢ wyswietla sie

? i strzatkami géra/dét mozemy zmienia¢ warto$¢ parametru.
Aby zmieni¢ warto$¢é parametru (na stronie zegara lub

parametréw regulatora) nalezy:

1. Nacisng¢ klawisz KRZYWA - wyswietli sie napis KOD

2. Nacisng¢ przycisk “?”. Na wyswietlaczu pojawi sie¢ znak ?,
oznacza to tryb edycji wartosci kodu

3. Przyciskami strzatek ustawi¢ wartos¢ 99

4. Nacisng¢ przycisk “?”. Zniknie znak ?

5. Przyciskami strzatek przej$¢ do odczytu wartosci, ktorg
chcemy zmienic.

6. Nacisng¢ przycisk “?”. Na wyswietlaczu przed wartoscig
parametru pojawi sie znak ?. Jest to tryb edycji wartosci
parametru.

7. Przyciskami strzatek dokona¢ zmiany wartosci parametru.

8.  Wyjsc¢ z trybu edycji przyciskiem “?”. Zniknie znak “?”
Przyciski strzatek ponownie stuzg do przemieszczania sie

po liscie parametréw. Przed zmiang nastepnego parametru nie

trzeba ponownie ustawia¢ kodu. Jesli jednak przez 4 minuty nie
naciska sie zadnego przycisku regulatora, kod przyjmuje warto$¢

100 i trzeba go ponownie ustawic przed nastepng edycjg wartosci

parametréw.

Zmiany wartosci parametrow sg automatycznie zapisywane

do pamiegci i nie wymagajgq zatwierdzania. Trwato$¢ nastaw w

pamieci wynosi co najmniej 10 lat (w wytaczonym regulatorze).



ESN

4.1 PRACA RECZNA.

Aby wejs¢ w tryb pracy recznej nalezy ustawic kod 99, przej$¢
na strone odczytéw temperatur, a nastepnie nacisna¢ jednoczes$nie
strzatke do gory i klawisz “?”. Na wyswietlaczu pojawi sie
komunikat. Mozna teraz wtgczac i wytgcza¢ poszczegolne
przekazniki przyciskami klawiatury:

- wentylator (Pk2)

- podajnik POD2 (Pk7)

- podajnik POD1 (Pk6)

- pompa CWU (Pk5)

- pompa CO / pompa kottlowa (Pk1)

- pompa bypass i alarm (Pk3 i Pk4)

SRENISIKIID

- wyj$cie z pracy recznej

5 LISTA PARAMETROW REGULATORA:

1]

Tryb: PRACA
Tkot: 55°C Tz: 56°C

Tzew: 13°C
Tpow: 35°C
Tewu: 35°C

Tcwu zadana: 43°C

ZW:0 Tpod: 60°C
Bp:0 PK:0 P:00

Czas blokady wyt.
kotta: 1800 s

LISTA ODCZYTOW TEMPERATUR

Odczyt trybu pracy regulatora, zmierzonej
temperatury kotta i temperatury zadane;.

Odczyt temperatury zewnetrznej i
temperatury podajnika

Odczyt zmierzonej temperatury zasobnika
i jego temperatury zadanej.

Odczyt temperatury podajnika
Informacja o stanie elementow
wyjsciowych:

- ZW - stan wejscia kontroli stycznika

- BP - pompa bypass

- PK - pompa kottowa

- P - praca podajnika POD2 i POD1

Czas jaki pozostat do przejscia kotta w tryb
WYLACZENIE po spadku temperatury
kotta ponizej temperatury wytgczenia.
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K 5.2

KOD
100

Typ uktadu
POGODOWY

Temp. zadana
kotta:  56°C

Temp. zewn.
wytgczenia: 18°C

Przy Tz = +10°C
Tco zad = 52°C

Przy Tz=0°C
Tco zad = 60°C

Przy Tz=-10°C
Teo zad = 72°C
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LISTA NASTAW REGULATORA

Kod dostepu do parametréw. Aby
edytowaé parametry nalezy ustawic¢ 99.

Wybodr sposobu pracy kotta - pogodowo
lub statowartosciowo

Temperatura zadana kotta przy pracy
statowartosciowej (Zakres nastaw:

T minimalna kotta do T maksymalna kotta,
krok 1°C).

Temperatura zewnetrzna, po
przekroczeniu ktérej o 2°C zostanie
wytaczony kociot (Tzad=Tmin) i mieszacz
(Tzad=0°C). Powr6t do grzania nastgpi po
spadku Tzewn. ponizej tej wartosci (Zakres
nastaw: 0 do 40°C, krok 1°C).

Temperatura zadana kotta CO przy
temperaturze zewnetrznej +10°C (Zakres
nastaw: 0 do 99°C, krok 1°C).

Temperatura zadana kotta CO przy
temperaturze zewnetrznej 0°C (Zakres
nastaw: 0 do 99°C, krok 1°C).

Temperatura zadana kotta CO przy
temperaturze zewnetrznej -10°C (Zakres
nastaw: 0 do 99°C, krok 1°C).

Przy Tz =-20°C
Tco zad = 85°C

Obnizenie kotta
10°C

T CWU zadana

45°C
Amplituda
CWU: 4°C

Obnizenie CWU
30°C

Priorytet
CWu 0

T kotta do tad.
cwu 75°C

t0:Czas pracy
podaj.PRACA 10s

Temperatura zadana kotta CO przy
temperaturze zewnetrznej -20°C (Zakres
nastaw: 0 do 99°C, krok 1°C).

Wielkos¢ o jaka nalezy obnizy¢
temperature zadang kotta po rozwarciu
wejscia termostatu (Zakres nastaw:

0 do 50°C, krok 1°C).

Temperatura zadana zasobnika CWU
(Zakres nastaw: 0 do 99°C, krok 1°C).

Amplituda pompy tadujacej zasobnik CWU
(Zakres nastaw: 0 do 30°C, krok 1°C).

Wielko$¢ obnizenia temeratury zadanej
zasobnika CWU wprowadzana przez
zegar (Zakres nastaw: 0 do 99°C,

krok 1°C).

0 - priorytet wytaczony, pompa CO pracuje
podczas tadowania zasobnika

1 - priorytet zatagczony, pompa CO jest
wylaczana podczas tadowania zasobnika

Temperatura zadana kotta podczas pracy
z fadowaniem zasobnika CWU (Zakres
nastaw: 0 do 99°C, krok 1°C).

Czas pracy podajnika w trybie PRACA
(Zakres nastaw: 2 do 500s, krok 2s).



t1:Czas przerwy
podaj.PRACA 10s

t2:Czas pracy
podaj.PODT. 15s

t3:Czas przerwy
podaj.PODT. 25min

t4:Czas pracy
wentylatora 10s

t5:Czas przedm.
wentylatora 5s

Temp. MAX kotta
90°C

Temp. MIN kotta
40°C

Amplituda kotta
4°C

Czas przerwy pomiedzy podaniami wegla
w trybie PRACA (Zakres nastaw:
2 do 500s, krok 2s).

Czas pracy podajnika w
PODTRZYMANIE (Zakres nastaw:
2 do 500s, krok 2s).

trybie

Czas przerwy pomiedzy podaniami wegla
w trybie PODTRZYMANIE (Zakres
nastaw: 1 do 250min, krok 1min).

Czas pracy wentylatora po wytaczeniu
podajnika (Zakres nastaw: 2 do 500s,
krok 2s).

Czas pracy wentylatora w trybie
PRZEDMUCH (Zakres nastaw:
5 do 1250s, krok 5s).

Parametry serwisowe =-----==-=s=s-smmeeunun

Maksymalna temperatura kotta, jakg
mozna wyliczy¢é z krzywej lub ustawié
recznie (Zakres nastaw: 0 do 99°C,

krok 1°C).

Minimalna temperatura kotta, jakg mozna
wyliczyé z krzywej lub ustawi¢ recznie
(Zakres nastaw: 0 do 99°C, krok 1°C).

Amplituda przetgczania kotta miedzy
trybami PRACA i PODTRZYMANIE
(Zakres nastaw: 0 do 30°C, krok 1°C).

Temp. wytaczenia
kotta 35°C

Opdznienie wyt.
kotta 60min

Temp. zataczenia
pompy CO 55°C

Czas wybiegu Pco
praca bez wyt.

Temp. zadana
powrotu: 45°C

Po spadku temperatury kotta ponizej tej
wartosci rozpoczyna sie odliczanie czasu
do wytaczenia kotta (Zakres nastaw:

0 do 99°C, krok 1°C).

Czas przez ktéry temperatura kotta musi
utrzymywac sie ponizej temperatury
wylaczenia, aby nastapito wytaczenie kotta
(Zakres nastaw: 1 do 250min, krok 1min).

Temperatura powyzej ktorej zatgcza sie
pompa CO. Wytgczenie pompy ponizej tej
wartosci ma doprowadzaé do szybszego
nagrzewania sie kotta powyzej punktu rosy
i w efekcie zwiekszenia trwatosci kotta
(Zakres nastaw: 0 do 99°C, krok 1°C).

Czas, po jakim zostanie wytaczona pompa
CO po rozwarciu termostatu pokojowego.
Przy ustawieniu “praca bez wyt.” pompa
pracuje niezaleznie od stanu termostatu.
(Zakres nastaw: 0 do 30min, krok 1min).

Minimalna temperatura powrotu. Ponizej
tej wartosci zataczana jest pomp bypass i
w zaleznoséi od wartosci nastepnego
parametru moga by¢ wylaczane
dodatkowe pompy.

(Zakres nastaw: 0 do 100°C, krok 1°C).
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Schem.ochr.powr.
Pb=1;PCO=x;PK=1;

Temp. MAX

podajnika 80°C

Zwyzka temp. dla
kaskady 8°C

Adres w sieci
1

Tryb w sieci
AUTONOMICZNY
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“Pb:1 ; Pco:x ; Pk:x” - zataczana jest
pompa bypass, pompa CO, CWU i
kottowa pracujg bez zmian

- “Pb:1 ; Pco:x ; Pk:0” - zatgczana jest
pompa bypass, pompa CO i CWU
pracujg bez zmian, wytgczana jest
pompa kottowa

- “Pb:1 ; Pco:0 ; Pk:x” - zatgczana jest
pompa bypass, pompa kottowa
pracuje bez zmian, wylgczane sg
pompy CO i CWU

- “Pb:1 ; Pco:0 ; Pk:0” - zatgczana jest
pompa bypass, pompa CO, CWU i
pompa kottowa sg wytaczane

Temperatura graniczna podajnika, po
przekroczeniu ktérej nastepuje reakcja
awaryjne przepchnigcie wegla STANY
AWARYJNE (Zakres nastaw: 0 do 99°C,
krok 1°C).

wartos¢ jak bedzie dodana do temperatury
zadanej przestanej z regulatora
nadrzednego R327 lub R315.T5, jesli
praca w sieci jest ustawiona na KASKADA
(Zakres nastaw: 0 do 99°C, krok 1°C).

Adres regulatora w sieci RS 485 (Zakres
nastaw 1..99, krok 1).

sposob dziatania regulatora w sieci (wiecej
w rozdziale 3. PRACA W SIECI)

Szybkos¢ RS485
1200 bodow

@ 53

Wtorek
12:30:24

Minuty
30

Godzina:
12

Dzien:
Wtorek

Praca kotta
z zegarem NIE

Dni rob. kociot str.A
godz. zat.  06:00

Szybkos$¢ transmisji w sieci RS-485.
Mozna jg ustawi¢ na jedng z czterech
wartoéci - 0: 1200 boddéw; 1: 2400 bodow;
2: 4800 bodow; 3: 9600 bodow

LISTA PARAMETROW ZEGARA

Odczyt aktualnego czasu.

Ustawianie minut.

Ustawianie aktualnej godziny.

Ustawianie biezacego dnia.

- e Parametry zegara dla kotta CO-----------------

Parametr zezwalajgcy lub blokujacy
korekty od zegara dla kotta CO

ustawianie momentu zataczenia strefy A
w dni robocze dla kotta CO



Dni rob. kociot str.A
korekta 0°C

korekta temperatury zadanej
obowigzujacej w strefie A w dni robocze
dla kotta CO (-50 do +50 °C)

Pozostate strefy dl
odpowiednie korekty

a dni roboczych (az do strefy D) oraz
ustawia si¢ identycznie jak dla strefy A.

SOBI/NIE koc. str.A
godz. zat.  06:00

ustawianie momentu zatagczenia strefy A
dla soboty i niedzieli.

SOB/NIE koc. str.A
korekta 0°C

korekta temperatury zadanej
obowigzujagcej w strefie A w sobote i
niedziele dla kotta CO (-50 do +50 °C)

Pozostate strefy dla soboty i niedzieli (az do strefy D) oraz

odpowiednie korekty

ustawia si¢ identycznie jak dla strefy A.

UWAGAI!!! Jezeli ktoras ze stref jest nieuzywana, nalezy jgq
wytgczy¢ ustawiajgc na godziny symbol --:--. Pojawia sie on po
przekroczeniu godziny 23:50. Strefy A, B, C i D muszg nastepowac

kolejno po sobie.

Praca CWU
z zegarem NIE

Parametr zezwalajgcy lub blokujgcy
korekty od zegara dla temperatury zadanej
zasobnika CWU

Dni rob. CWU str.A
Start Obn. 08:00

ustawianie momentu zataczenia strefy A
w dni robocze (rozpoczecie obnizenia) -
praca CWU z temperaturg obnizong

Dni rob. CWU str.A
Stop Obn. 14:00

Dnirob. CWU str.B
Start Obn. 22:00

Dnirob. CWU str.B
Stop Obn. 6:00

SOB/NIE CWU str.A
Start Obn. 22:00

SOB/NIE CWU str.A
Stop Obn. 6:00

SOB/NIE CWU str.B
Start Obn. --:--

SOB/NIE CWU str.B
Stop Obn.

ustawianie momentu zakonczenia strefy
A w dni robocze (koniec obnizenia) - praca
CWU z temperaturg zadang

ustawianie momentu zatgczenia strefy B
w dni robocze - praca CWU z temperaturg,
zadang

ustawianie momentu zakonczenia strefy
B w dni robocze - praca CWU z
temperaturg obnizong o wartosc¢
parametru “Obnizenie CWU”

ustawianie momentu zataczenia strefy A
w sobote i niedziele - praca CWU z
temperaturg obnizong

ustawianie momentu zakonczenia strefy
A w sobote i niedziele - praca CWU z
temperaturg zadang,

ustawianie momentu zatgczenia strefy B
w sobote i niedziele - praca CWU z
temperaturg obnizong

ustawianie momentu zakonczenia strefy
B w sobote i niedziele - praca CWU z
temperaturg zadang
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6 SCHEMATY ELEKTRYCZE

Rys. Schemat wyprowadzen regulatora R326.
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WYJSCIA:

1,2 - zasilanie 230 V~.
3,4- pompa CO/PK (P1)
5,6 - wentylator (P2)

7,8 - pompa bypass (P3)
9-10 - alarm (P4)

11-12 - pompa CWU (P5)
13-14 - podajnik POD1 (P6)
14-15 - podajnik POD2 (P7)

UWAGA: zacisk 14 jest wspdlny dla przekaznikéw P6 i P7
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WEJSCIA:

20, 21,22 - Interfejs 1°C do podtaczenia modutu R320.E5
23, 24 -Interfejs RS 485

25, 27 -W1 Wejscie kontroli stycznika podajnika

27, 28 -Czujnik T3 - temperatura podajnika

29, 30 -Czujnik T2 - temperatura zewnetrzna

30, 31 -Czujnik T1 - temperatura kotta

32, 33 -Czujnik T4 - temperatura zasobnika CWU

33, 34 -Czujnik T5 - temperatura powrotu

35, 36 -W2 Wejscie termostatu pokojowego



Rys. Przyktad podtgczenia elementéow wykonawczych do
regulatora (przyktad dla osprzetu na napiecie 230V~).

O O

P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7
N N &8 B B & &

Pompa Wentylator Pompa Pompa  Podajnik Podajnik
CO/PK bypass Cwu POD1 POD2

UWAGA: Jesli nie jest wykorzystywana kontrola stycznika podajnika, wejscie W1 nalezy pozostawi¢ rozwarte, a podajnik podtgczyé do
wyprowadzenia POD2.
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Rys. Przytaczenie modutu R320.E5 do regulatora R326. Modut
musi mie¢ adres 0, tzn. wszystkie przetaczniki majg by¢ zwarte.

250 mA/ 230 V 0ﬂ4321
on/uHEE| Adres O

R320.E5
R326 P5 P4 P3 P2 P1

1719
OlIOfIO

N |GND

0|

O R |scL

O

—HO N |spa
O-~]
O ~]
O]
XS
O o
m}
[O~]
m}
C-]
O=]
O=]
O&]
O=]
O=]
O & ]
LM—IO 3 ] enp

230\‘/~— 1,2 - zasilanie 230 V~.
3-5-  zwarte z wyprowadzeniem nr 2
6,7 - zatgczenie przekaznika alarmu sklejenia stycznika
podajnika

o m 8,9 - zalaczenie przekaznika alarmu wygaszenia kotta (przejscie

o m w tryb WYGASZENIE)

® E 10, 11 - zataczenie przekaznika alarmu temperatury podajnika
12, 13 -zataczenie przekaznika alarmu temperatury kotta

o m Tkotta > 95°C

° B Saiacsoni pon -
14-15 - zataczenie pompy kottowej

COMPIT R320.E5 16, 17, 18 - interfejs 1°C do potgczenia z regulatorem R326

Rys. Wyglad ptyty czotowej modutu R320.E5
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Rys. Przyktad realizacji uktadu z detekcjq sklejenia stycznika
(Pk1 - Pk3 : przekazniki pomocnicze z cewkami na 230V~)

L1L21L3

e R E MR R R R
ollollo ollollo

Stycznik
POD2
Podajnik
POD1 POD2
P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7
& N L U Y
1 1 1 1 1 1 1 g a4 <
Y f G &
= bl dddddedds ddeeldeels
=1 blo o o ddlidlio
L Stycznik
l _l_‘ l l | POD1
230V ~
-— O
N
Pompa Pompa Pompa
CO/PK bypass cwu
v
Wentylator
SILNIK
PODAJNIKA
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7 MONTAZ REGULATORA:

Obudowa regulatora jest przystosowana do montazu na
szynie w standardzie 35mm, w odpowiedniej szafie
elektroinstalacyjnej. Obrys boczny regulatora jest identyczny z
obrysem bezpiecznikéw typu S191. Wymiary boczne obudowy
znajduja sie na ponizszym rysunku:

l 45 mm

L

59 mm

N . 0m

90 mm

Regulator przyjmuje klase ochronnosci (IP) szafy, do ktorej
jest zabudowany. Nalezy zadbac¢ o dobry kontakt cieplny pomiedzy
czujnikiem a korpusem kotta, a w miare mozliwosci wypetnié
pochwe pastg silikonowa przewodzacg ciepto. Czujnik nie moze
mie¢ stycznosci z wodg. Zapewni to prawidiowe odczyty
temperatury kotta. Czujnik temperatury podajnika stuzy do kontroli
temperatury w kanale do podawania wegla. Zapewnia to ochrone
przed cofnieciem sie ptomienia do podajnika. Czujnik powinien
byé umieszczony w ok. 1/2 dtugosci podajnika lub w/g zalecen
producenta kotta.
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8 PODLACZENIE CZUJNIKOW | WEJSC

DWUSTANOWYCH:

Regulator R326 wspotpracuje z czujnikami opartymi o
rezystory platynowe typu Pt1000. Do regulatora mozna je
podtgcza¢ za pomocg przewodu o maksymalnej dtugosci 30
metréw i przekrojach od 0,5 mm?do 1,5 mm?2. Nalezy pamietac,
ze rezystancja podigczenia wynoszaca 3,9 ohma powoduje btad
w odczycie o 1°C.

Minimalna odlegto$¢ pomiedzy przewodami czujnikow a
réwnolegle biegngcymi przewodami pod napieciem sieci wynosi
30 cm. Mniejsza odlegto$¢ moze powodowaé brak stabilno$ci
odczytow temperatur.

Przyktadowe wartosci rezystancji czujnika Pt1000 dla réznych
temperatur:

Temp. | Rezystancja | Temp. | Rezystancja
[°C] [Q] [°C] [Q]
-20 921,3 50 1194,0
-10 960,7 60 1232,4
0 1000,0 70 1270,7
10 1039,0 80 1308,9
20 1077,9 90 1347,0
30 1116,7 100 1385,0
40 1155,4 110 1422,9

Wejscia dwustanowe moga by¢ podtaczone jedynie do
stykéw wolnych od jakiegokolwiek napiecia. Moga to by¢ styki
przekaznika, termostatu bimetalicznego lub elektronicznego
termostatu pokojowego. Regulator nie wspétpracuje z jakimikolwiek
uktadami podajacymi na swoje wyjscia sygnat napieciowy, pradowy
lub w postaci cyfrowe;j.



DANE TECHNICZNE

zasilanie:

zakres pomiarowy:

rozdzielczosc:
doktadnosé:
wyswietlacz:
obudowa:
wymiary:
waga:
przytacza:

temperatura pracy:
temp. sktadowania:

230V~(+5, -10%) 50 Hz
wg/PN-IEC60038:1999; 4VA
Tkotta, Tcwu, Tpodajnika,
Tmieszacza: 0..100°C

T zewnetrzna: -40...60°C

1 o

1°C

LCD 2 x 16 znakéw, podswietlany
na szyne DIN35mm

9 x wylacznik typu S

0,45 kg

ztacza Srubowe, maks. przekroj
przewodu 1 x 1,5 mm?lub 2 x 0,75 mm?
od 0°C do 55°C

od 0°C do 60°C

WEJSCIA

- 5 wejs¢ czujnikéw typu Pt1000 w/g PN-EN60751,
maksymalna dtugos¢ linii spetniajgca zatozenia badan na
kompatybilno$¢ elektromagnetyczng: 30m.

- 2 wejscia dwustanowe, beznapieciowe, do wprowadzania
dodatkowego obnizenia i detekcji awarii stycznika podajnika

WYJSCIA

- 7 przekaznikowych beznapigciowe, styk zwierny, obcigzalnosé
rezystancyjnie 2A/230V; obcigzalno$¢ indukcyjnie (cos=0,8)
0,6A/230V.

REGULACJA

- dwustawna typu zatgcz/wytacz dla pomp, podajnika i
wentylatora, sterowanie zaworem za pomocg algorytmu
krokowego PI.

INTERFEJS

- interfejs komunikacyjny typu RS 485, protokét COMPIT C2.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI

COMPIT Piotr Roszak
ul. Wielkoborska 77a
42-200 Czestochowa

deklaruje, ze produkt
Regulatory mikroprocesorowe serii R300

model : R321, R322, R324, R325, R326,
R327, R328, R329, R320.E5

spetnia nastepujace wymagania :
Bezpieczenstwo : PN —EN 60730 - 1;
EN 60730-2-9:2002 + A1:2003 + A11:2003,IDT
IEC 60730-2-9:2000 + A1:2002,MOD

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna :

Emisja - EN 55014-1
QOdpornos¢ - EN 55014-2

Informacje dodatkowe :

Niniejszy produkt spetnia wymagania nastepujacych dyrektyw : Low
Voltage Directive 73/23/EWG (zmieniona przez 93/68/EWG) i EMC Directive
89/336/EWG (wiaczajac zmiany 91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG) i w
nastepstwie nosi oznakowanie CE.

Czestochowa, 04.05.2004 Piotr Roszak, wtasciciel



d

UWAGA:

Parametry uzytkownika (z symbolem ¢ przy nazwie) mozna edytowac po ustawieniu kodu 99.

Po ustawieniu kodu 199 mozna ustawic¢ parametry serwisowe.

KODY SERWISOWE NIE POWINNY BYC UDOSTEPNIANE UZYTKOWNIKOWI !
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