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Instrukcja obstugi

| = REGULATOR PI* ZAWORU
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* algorytm krokowy PI
Typ czujnika: 1 x Pt1000
Wyjscia: 3 x przekaznik

Zakres pomiarowy: 0..+120°C
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powyzej 100°C:1°
2 .......=.... Interfejs: RS 485
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A ZASADY BEZPIECZENSTWA

UWAGA!

- Przed zainstalowaniem regulatora nalezy starannie
przeczytac instrukcje obstugi, oraz zapoznac sig z
warunkami gwarancji. Nieprawidtowe zamontowanie,
uzywanie i obstuga regulatora powoduje utrate gwarancji.

- Wszelkie prace przytaczeniowe moga sie odbywac tylko przy
odtgczonym napiegciu zasilania:

- wregulatorach RAPID przy wyjetej wtyczce kabla zasilania
z gniazdka

- w pozostatych przy odcietym napigciu zasilania i
upewnieniu sie, ze na zaciskach regulatora nie wystepuje
napigcie niebezpieczne.

- Prace przytgczeniowe i montaz powinny by¢ wykonane
wytgcznie przez osoby z odpowiednimi kwalifikacjami i
uprawnieniami, zgodnie z obowigzujacymi przepisami i
normami.

- Nie wolno instalowa¢ i uzytkowac¢ regulatora z uszkodzong
mechanicznie obudowsa. Wystepuije ryzyko porazenia pragdem.

- Instalacja, w ktorej pracuje regulator COMPIT powinna by¢
zabezpieczona bezpiecznikami odpowiednimi do
stosowanych obcigzen

- Przed pierwszym uruchomieniem sprawdzi¢ czy podtgczenia
sg zgodne z instrukcjg obstugi, oraz czy napiecie zasilajgce
regulator spetnia wszelkie wymogi.

- Wszelkich napraw regulatoréow moze dokonywac¢ wytgcznie
serwis producenta. Dokonywanie naprawy regulatora przez
osobe nieupowazniong przez firmg¢ COMPIT powoduje utrate
gwarangciji.

- Regulator nie jest elementem bezpieczenstwa!
W uktadach, w ktérych zachodzi ryzyko wystapienia szkod
w wyniku awarii automatyki, trzeba stosowa¢ dodatkowe
zabezpieczenia posiadajace odpowiednie atesty. W
uktadach, ktére nie moga byé¢ wylaczone, uktad
sterowania musi byé skonstruowany w sposéb
umozliwiajacy jego prace bez regulatora.

Wszystkie deklaracje ( E dostepne sg na stronie www.compit.pl

Pozbywanie sie urzadzen elektrycznych i
elektronicznych (dotyczy tylko gospodarstw

domowych)

Symbol kosza, ktory jest umieszczany na wyrobach firmy
COMPIT lub dotaczanych instrukcjach obstugi, informuje, ze nie
wolno wyrzuca¢ wraz z innymi odpadami zuzytych lub
niesprawnych urzgdzen elektrycznych i elektronicznych.
Urzadzenie tak oznaczone a przeznaczone do utylizacji,
powtdrnego uzycia lub odzysku podzespotdw, nalezy przekazaé
do wyspecjalizowanego punktu zbiérki, gdzie bedzie bezptatnie
przyjete. Produkt mozna przekazac lokalnemu dystrybutorowi przy
zakupie nowego urzadzenia.

Prawidtowo przeprowadzona operacja utylizacji pozwala
unikng¢ negatywnego wptywu na srodowisko naturalne lub zdrowie
cztowieka. Nieprawidtowe sktadowanie lub utylizacja zagrozona
jest karami, przewidzianymi odpowiednimi przepisami.
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ZASTOSOWANIE

Regulacja temperatury uktadéw technologicznych, sterowanie
podgrzewaniem zasobnika CWU z uktadu wymiennika,
nagrzewnicg powietrza w uktadach wentylacji, ogrzewaniem
szklarni (regulacja ilo$ciowa - stata temperatura czynnika, zmienia
sie przeptyw), sterowanie otwieraniem okien w szklarniach itp.

ZASADA DZIALANIA

Podstawowym zadaniem regulatora jest sterowanie
potozeniem sitownika zaworu tak, aby uzyskac¢ zadang temperature
w punkcie pomiaru temperatury. Dodatkowo moze on sterowac
pompag obiegowa czynnika za pomocg przekaznika P1. Przekaznik
ten pracuje w funkcji temperatury mierzonej i zmienia swoj stan
po przekroczeniu temperatury zadanej w parametrze F4.
Uzytkownik okre$la takze kierunek zadziatania przekaznika za
pomocg parametru F5 kierunek dziatania przekaznika P1:

- “0”: przekaznik jest zatgczony, jezeli T zmierzona jest

mniejsza od T max (F4) z uwzglednieniem wartosci amplitudy

(praca na ogrzewanie).

- “1”: przkaznik jest zatgczony, jezeli T zmierzona jest wigksza

od T max (F4) z uwzglednieniem wartos$ci amplitudy (praca

na chtodzenie).

Amplituda przetaczania przekaznika P1 jest na state
ustawiona na 1°C. Jezeli temperatura mierzona jest mniejsza od
temperatury Tmax, to zmiana stanu przekaznika nastgpi w
momencie, kiedy warto$¢ mierzona bedzie wigksza od zadanej +
1°C. Analogicznie, jezeli temperatura mierzona jest wieksza od
Tmax, to zmiana stanu przekaznika nastapi w momencie, gdy T
mierzona bedzie mniejsza od Tmax - 1°C.

Zadang temperature, jaka sterownik ma utrzymywadé
deklarujemy w parametrach F2 (temperatura zadana przy zwartym
wejsciu W) i F3 (temperatura zadana przy rozwartym wejsciu W).
Regulator dokonuje tego za pomocg stopniowego zamykania lub
otwierania zaworu. Im réznica pomiedzy wartoscig zmierzong a
zadang jest wigksza, tym regulator czesciej i dtuzszymi krokami

otwiera lub zamyka zawar. Jezeli temperatura mierzona jest réwna
zadanej, to regulator nie porusza sitownikiem. Szybo$¢ reakc;ji
sterownika na zmiany temperatury mierzonej zalezg takze od
wartosci prametru F6 (dynamika mieszacza) i nalezy go dobra¢
do regulowanego obiektu. Zwiekszanie jego wartosci powoduje
przyspieszenie regulacji, moze jednak doprowadzi¢ do oscylacji.
Nalezy zaobserwowa¢ prace regulatora i jesli uktad bedzie
reagowac zbyt wolno, to wartos¢ nalezy zwiekszyc, jesli zbyt szybko
to zmniejszy¢. W przypadku gdy regulator ma sterowac uktadami
szybkimi (bezposrednia realizacja CW z wymiennika, sterowanie
kurtynami w szklarni, itp.), nalezy przyspieszy¢ reakcje zaworu.
Do tego stuzy parametr F7 (wzmocnienie czesci proporcjonalne;j
Kp) i im jego wartos$¢ jest wieksza, tym regulator szybciej reaguje
na odchytke temperatury zmierzonej od temperatury zadane;.

PRZEKAZNIK
4 Kierunek 1
ZAL -
Yy A
Tzad-ampl Tzad+ampl
WYL —
Tzad Tem;.
A
Kierunek 0
ZAL -
| y
WYE Tzad-ampl - Tzad+ampl
A055 Tzad Temp

Rys. llustracja znaczenia parametru “Kierunek dziatania
przekaznika”
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OBSLUGA REGULATORA

Regulator posiada cztery przyciski oznaczone jako F, PLUS,
MINUS oraz START/STOP. Przycisk “F” stuzy do przetaczania
regulatora pomiedzy odczytem numeru parametru a odczytem
wartosci zaprogramowanej. Podczas odczytu numeru parametru
na pierwszej pozycji wyswietlana jest litera “F”, za nig - numer
aktualnie ustawianego parametru (np. F2 - Temperatura zadana
przetacznia). Pomiedzy parametrami poruszamy sie za pomocg
klawiszy PLUS oraz MINUS, zwiekszajac lub zmniejszajgc warto$¢
przy literze “F” tak, aby wskazywata ona na zadany parametr.
Ponowne nacisniecie klawisza “F” powoduje przej$cie do odczytu
wartosci tego parametru. Warto§¢ mozna zmieniac¢ przyciskami
PLUS i MINUS, jezeli wczesniej ustawiono prawidtowy kod (99) w
parametrze “F1”. Przycisk START/STOP stuzy do szybkiego
przejscia do odczytu parametru “F0” czyli temperatury mierzone;j.
Zmiany wartosci parametrow sg automatycznie zapisywane do
pamieci i nie wymagajg zatwierdzania. Trwato$¢ nastaw w pamieci
wynosi co najmniej 10 lat (w wytaczonym regulatorze).

P1 - praca pompy
P2 - otwieranie zaworu
P3 - zamykanie zaworu

PRACA RECZNA

Aby wejS¢ w prace reczng, nalezy ustawi¢ kod dostepu na 99.
Nastepnie przycisng¢ przycisk PLUS jednoczesnie z klawiszem
START/STOP. Po wejsciu w tryb pracy recznej przytrzymanie
odpowiedniego klawisza powoduje zataczenie nastepujacej funkgji:

- START/STOP - zatacz/wytacz pompe

- PLUS - otwieranie zaworu

- MINUS - zamykanie zaworu

-F - koniec pracy recznej

LISTAPARAMETROW REGULATORA:

FO Temperatura mierzona.

F1 Kod dostepu do nastepnych parametréw. Aby edytowaé
nastgpne parametry nalezy ustawi¢ warto$¢ 99.

F2 Temperatura zadana przy wejsciu W zwartym (Zakres nastaw
0..120°C, krok 1°C).

F3 Temperatura zadana przy wejsciu W rozwartym (Zakres
nastaw 0..120°C, krok 1°C).

F4 Tmax, temperatura wytaczenia przekaznika P1 (Zakres
nastaw 0..120°C, krok 0,1°C).

F5 Kierunek zadziatania przekaznika P1 (O lub 1).

- “0”: przekaznik jest zataczony, jezeli T zmierzona jest
mniejsza od T zadanej z uwzglgdnieniem wartosci amplitudy
1°C.

- “1”: przekaznik jest zataczony, jezeli T zmierzona jest wigksza
od T zadanej z uwzglednieniem wartosci amplitudy 1°C.

F6 Dynamika mieszacza. Parametr decydujacy o szybkosci
reakcji zaworu. Wartos¢ nalezy dobra¢ do warunkow regulacji
(Zakres nastaw 1..30, krok 1).

F7 Kp - wzmocnienie czesci proporcjonalnej. Przyspiesza reakcje
na odchytke temperatury zmierzonej w stosunku do zadanej
(Zakres nastaw 0..20, krok 1).

F8 Czas impulsowania. Minimalny czas wykonywania ruchu
przez sitownik. Sitownik wykona ruch dopiero wtedy, gdy jego
zmiana potozenia bedzie wymagata podania impulsu do
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F9

silnika o dtugosci co najmniej rownej wartosci tego parametru.
Ustawienie odpowiedniej wartosci powoduje zmniejszenie
czestotliwosci ruchow sitownika. Jest to przydatne np. w
uktadach sterowania oknami w szklarniach, gdzie drobne
ruchy okna nie wptywajg istotnie na temperature w obiekcie,
a jedynie skracajg zywotnos¢é ementow takich jak przektadnie
i silniki. (Zakres nastaw 1..30s, krok 1).

Strefa nieczutosci. Regulator bedzie reagowat na odchytke
temperatury zmierzonej dopiero gdy bedzie sie ona rézni¢ od
zadanej wiecej niz wartos¢ tego parametru. Np. ustawiajac
strefe nieczutosci na 2°C a Tzadang na 50°C, to regulator
zareaguje dopiero w momencie gdy Tmierzona wyniesie 48°C
lub 52°C: Tzadana +/- Strefa nieczutosci (Zakres nastaw
0..10°C, krok 0,1°C).

F10 Zakres proporcjonalnosci od géry. Odchytka od Tzadanej, po

przekroczeniu ktorej zawdr bedzie bezwzglednie zamykany.
Jezeli wymagane jest, aby regulator nie ograniczat zakresu
regulacji nalezy ustawi¢ warto$¢ maksymalna (Zakres nastaw
0..25°C, krok 0,1°C).

F11 Zakres proporcjonalnosci od dotu. Odchytka od Tzadanej, po

przekroczeniu ktérej zawdr bedzie bezwzglednie otwierany.
Jezeli wymagane jest, aby regulator nie ograniczat zakresu
regulacji nalezy ustawi¢ warto$¢ maksymalna (Zakres nastaw
0..25°C, krok 0,1°C).

F12 Adres w sieci RS-485 (Zakres nastaw 1..99).
F13 Szybko$¢ transmisji w sieci RS-485. Mozna jg ustawi¢ na

jedng z czterech wartosci - 0: 1200 boddw; 1: 2400 bodow; 2:
4800 bodow; 3: 9600 bodéw

F14 Kompensacja btedu czujnika (Zakres nastaw -10..+10°C, krok

0,1°C). Wielko$¢ tego parametru wptywa na temperature
mierzong. Mozna w ten sposob skorygowac btedy wynikajace
z rezystancji kabla czujnika.

‘C
EEEEEREENERR
ejejelele|elellele)]e]el]e
NC NC Czujnik A B
Pt1000

9V~ Pompa ¢ f
& &

@) ele]ele

230V ~

230 V~
N
Rys. Schemat wyprowadzen regulatora R315.05.
1,2- zasilanie 230 V~.
3,4- wyjscie stykow przekaznika pompy.
5,6- wyjscie stykow przekaznika zamykania zaworu.
6,7- wyjscie stykow przekaznika otwieranie zaworu.

Uwaga: zacisk nr 6 jest wspolny dla przekaznikéw zamykania
i otwierania zaworu

8,9- wyjscie interfejsu RS 485.

10 - masa czujnika.

11 - czujnik temperatury.

12,13 -  wejscie przetaczania Tzadanej.
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R315
®P1

® Pz
® P3

START
STOP

CIEPLO
TECHNOLOGICZNE

Sitownik
zaworu

Rys.Przyktad podtaczenia elementow wykonawczych do Rys.Przyktadowe schematy pracy regulatora.
regulatora.
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MONTAZ REGULATORA:

Obudowa regulatora jest przystosowana do montazu na
szynie w standardzie 35mm, w odpowiedniej szafie
elektroinstalacyjnej. Obrys boczny regulatora jest identyczny z
obrysem bezpiecznikéw typu S191. Wymiary boczne obudowy
znajdujg sie na ponizszym rysunku:

}745 mm—{

}759 mm

90 mm |

Regulator przyjmuje klase ochronnosci (IP) szafy, do ktérej
jestzabudowany. Przyktadowy spsob montazu regulatora R315.05
jest pokazany na zdjeciu:

b i ‘0;;;000000'

PODLACZENIE CZUJNIKA | WEJSCIA OBNIZENIA:

Regulator R315.05 wspoétpracuje z czujnikami opartymi o
rezystory platynowe typu Pt1000. Do regulatora mozna je
podtgcza¢ za pomocg przewodu o maksymalnej dtugosci 30
metréw i przekrojach od 0,5 mm?do 1,5 mm?. Nalezy pamietac,
ze rezystancja podtgczenia wynoszaca 3,9 ohma powoduje btad
w odczycie o 1°C.

Minimalna odlegto$¢ pomiedzy przewodami czujnikow a
réwnolegle biegngcymi przewodami pod napieciem sieci wynosi
30 cm. Mniejsza odlegto$¢ moze powodowaé brak stabilno$ci
odczytow temperatur.

Przyktadowe wartosci rezystancji czujnika Pt1000 dla réznych
temperatur:

Temp. | Rezystancja | Temp. | Rezystancja

[°C] [Q] [*C] [Q]
-20 921,3 50 1194,0
-10 960,7 60 1232,4
0 1000,0 70 1270,7
10 1039,0 80 1308,9
20 1077,9 90 1347,0
30 1116,7 100 1385,0
40 1155,4 110 1422,9

Wejscie dwustanowe moze by¢ podtgczone jedynie do
stykow wolnych od jakiegokolwiek napiecia. Moga to by¢ styki
przekaznika, termostatu bimetalicznego lub elektronicznego
termostatu pokojowego. Regulator nie wspotpracuije z jakimikolwiek
uktadami podajacymi na swoje wyjscia sygnat napieciowy, pradowy
lub w postaci cyfrowej.
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DANE TECHNICZNE

Zasilanie: 230V~(+5, -10%) 50 Hz
wg/PN-IEC60038:1999; 2VA

Zakres pomarowy:  0.. 100°C

Rozdzielczosé: 0,1°C

Doktadnos¢: 0,5°C

Wyswietlacz: 3 cyfry LED

Obudowa: na szyne DIN35mm

Wymiary: 4 x wylacznik typu S

Waga: 0,28 kg

Przytacza: ztacza Srubowe, maks. przekroj

przewodu 1 x 1,5 mm2 lub 2 x 0,75 mm2
od 0°C do 55°C
od 0°C do 60°C

Temperatura pracy:
Temp. sktadowania:

WEJSCIA:

- 1 wejscie czujnika typu Pt1000 w/g PN-EN60751,
maksymalna dtugos$¢ linii spetniajgca zatozenia badan na
kompatybilno$¢ elektromagnetyczna: 30m. Z regulatorem moga
wspotpracowaé czujniki COMPIT T1001, T1002, T1005, T1006,
T1007 i T1301. Termostat nie jest dostarczany w komplecie z
czujnikiem temperatury. Czujnik trzeba oddzielnie wyspecyfikowaé
w zamoéwieniu. Np. czujnik T1001

- 1 wejscie dwustanowe beznapieciowe, zwarcie powoduje
przetaczenie temperatury zadane;j.

WYJSCIA:

- 3 wyjscia przekaznikowe, beznapigciowe, styk zwierny,
obcigzalnos$¢ rezystancyjnie 2A/230V; obcigzalno$¢ indukcyjnie
(cos=0,8) 0,6A/230V.

REGULACJA:
- zalgcz/wylacz dla przekaznika P1, sterowanie zaworem za
pomoc algorytmu krokowego PI.

INTERFEJS komunikacyjny typu RS 485, protokét COMPIT C2.
Za jego pomocg mozna zdalnie odczytywac temperature mierzona,
stan wejscia obnizenia oraz dokonywac zapisu i odczytu
parametréw pracy. Dzieki temu regulator moze pracowac¢ w
systemach monitoringu.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI

COMPIT Piotr Roszak
ul. Wielkoborska 77a
42-200 Czestochowa

deklaruje, ze produkt
Regulatory mikroprocesorowe serii R315
model : R315.01, R315.02, R315.03, R315.04, R315.05,
R315.06, R315.07, R315.12, R315.T2, R315.T3, R315.T5, R315.T7
spetnia nastgpujace wymagania :
Bezpieczenstwo: PN —EN 60730 - 1;
EN 60730-2-9:2002 + A1:2003 + A11:2003,IDT
IEC 60730-2-9:2000 + A1:2002,MOD
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna :
Emisja - EN 55014-1
Odpornos¢ - EN 55014-2

Informacje dodatkowe :

Niniejszy produkt spetnia wymagania nastgpujacych dyrektyw : Low
Voltage Directive 73/23/EWG (zmieniona przez 93/68/EWG) i EMC Directive
89/336/EWG (wtaczajac zmiany 91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG) i w
nastepstwie nosi oznakowanie CE.

ceoa e

Czestochowa, 04.05.2004 Piotr Roszak, wtasciciel
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